//ce programme permet d'étudier le fonctionnement d'une thermistance

//zone de définition des constantes ou des wvariables

//zone gui contient les

instructions d'initialisation

vold setup ()

{

Serial .begin(9600);

//vitesse de communication entre le PC et 1l'arduino

//zone qul contient les

instructions du programme gul seront répetées indefiniment

volid loop()

{

int valeur = analocgRead(A0);
Serial.print("valeur mesurée =n A0:")
Serial.println(valeur) ;
Serial.print("tension en V:");

Serial .println(valeur*0.00488759,5);
Serial.println();

delay (2000} ;

r

//la variable valeur (nombre entier) correspond au nombre lu sur la broche A0
//texte affiché sur le moniteur série

//waleur lue en A0 affichée sur le moniteur serie, puls retour a la ligne
//texte affiché sur le moniteur série

//waleur de la tension affichée sur le moniteur série, puis retour a la ligne
//saut de ligne

//attente de Zs avant d'avoir la prochaine mesure




ffce programme permet d'allumer une DEL d'alarme lorsgue la temperature augmente

//zone do définition dos constantoes ou des

variablcs

inlk led-3;

F/led conneclés sur la broche 3

ffzome i1 contient les instructhions d'initialisation

volid setup ()

{

sSerial.beqgin(9600) ;

f/vitesse de communication entre le PC et l'arduino

//zone gui contient les

instructions du programme gul scront répétécs inddfiniment

vold loop ()

int waleur = analocgRead (A0);
Serial .print ("valeur mesurée en A0:™);
Serial.println(valeur);
serial.print("tension en v:™});
Serial.printin{valeur*U.0U0488/54,5)
Serial println();
delay (2000) 5
if {waleur>90)
{
digitalwrite(led,HLlH);
}
alss
{
digitalWrite {led, LOW) ;
¥
delav(200):

//1la wariable walesur (nombre entiser) correspond au nombre lu sur la broche A0
//texte affiché sur le moniteur séris

//valeur lue en AD affichée sur le moniteur serie, puis retour a la ligne
//texte afficheé sur le moniteur série

ffvaleur de la tension attichée sur le moniteur série, puis retour a la ligne
//=saut de ligne

/fattente de 25 awvant d'aveir la prochaine mosurc

//=1 la waleur lue en A0 est supérieure a 9%0,chaleur augmentant

f/fla led s'alume

//la led s'éteint




//ce programms permet d'allumsr uns DEL d'alarme =t fairs sonner un buzzer lorsgue la températurs augmesnts

//zone de définition des constantes ou des variables

int led=3;

int buzzer=6;

//led connectée sur la broche 2

S/ /buzzer connecté sur la broche &

//zone qui contient les instructions d'initialisation

void setup()

{
Serial.begin(5600);

//vitesse de communication entre le PC et l'arduino

//zone qui contient les instructions du programms qui seront répétées indéfiniment

void loop()
{

int waleur = analogRead(R0);
Serial.print("valeur mssurés =n A0:");
Serial.println(valeur);
Serial.print("tension en V:");
Serial.println{valeur*0.00488759,5);
Serial.println();
delay(2000) ;
if (valeur>9%0)
{
digitalWrite({led, HIGH) ;
tone (buzzer, 494, 100);
delay (200);
tone (buzzer, 440, 100);
delay(200) ;
tone (buzzer, 454,100);
delay(200) ;
tone (buzzer, 440, 100);
delay(200) ;
}
else
{
digitalWrites({led, LOW);
}
delay(200) ;

//la wariable waleur (nombre entier) correspond au nombre lu sur la broche RO
//texte affiché sur le moniteur séris

//waleur lus en R0 affichées sur le moniteur s&rie, puls retour a la ligne
f/texte affiché sur le moniteur série

//waleur de la tension affichée sur le moniteur série, puis retour & la ligne
//saut de ligne

//attente de 2s avant d'avoir la prochaine mesure

//si la valesur lus en A0 est supérisure & 9%0,chalsur augmesntant

//la led s'alume

//fonctionnement d buzzer

//1la led s'"&tsint







